
ロボットとエンドツールを
連結、解除

フランジ不要による小形化
協働ロボットへのダイレクトマウントにより
フランジ不要、設計工数削減

一般的な使用方法 RMTA Series

ロボット
ハンドツールの
自動交換

●取付規格：
ISO9409-1に準拠
協働ロボットへの
ダイレクトマウントに対応

メインプレート

フランジ

メインプレート

ツールプレート

NP2429-13A
RMTA Series

ツールチェンジャ／
オートタイプ
可搬質量：5kg, 10kg, 20kg

クリックでも
ご覧になれます

詳細はこちら

https://www.smcworld.com/webcatalog/ja-jp/gripper-for-collaborative-robots/tool-changer/RMTA



